STWIOR

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z przebudowg instalacji
odgromowej zwigzanej z wykonaniem termoizolacji budynku Miejskiego
Centrum Medycznego ,,Gorna” w Lodzi przy ul. Odrzanskiej 29.

1.2 STOSOWANIA ST

Specyfikacja szczegdtowa jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

13 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST
Niniejsze SST obejmuije:
- cze$ciowy demontaz istniejgcej czesci nadziemnej instalacji,
odgromowej (zwody poziome na fragmencie powierzchni dachu),
- wykonanie nowych zwodow na w/w fragmentach,
- wykonanie nowych przewodoéw odprowadzajacych,
- prace instalacyjno odtworzeniowe p.1.3.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi normami
wydanie 1989 rorazz ST D-M-00.00.00. ”Wymagania ogdlne”.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zgtosi fakt przystapienia do
robot do przedstawiciela Inwestora oraz kierownika prac zwigzanych z
termoizolacja w celu ustalenia czasu i zakresu robot dla poszczegdlnych
etapow budowy.

2 MATERIALY

21 WYMAGANIA OGOLNE
Wymagania ogdlne podanow SST D-M-00.00.00.
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22 STOSOWANE MATERIALY.

Szczegdotowy wykaz materiatow instalacyjnych podano w przedmiarze
robot.

3 SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji winien wykazac¢ si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujagcych maszyn i sprzetu gwarantujgcego
wlasciwg jako$¢ robot:

— elektronarzedzi

— spawarki

— miot udarowy
Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami  SST D-M-00.00.00.

4 TRANSPORT
Wykonawca przystepujacy do wykonania w/w prac winien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nast¢pujacych srodkéw transportu:

— samochodu dostawczego,
Na $rodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢
Zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych elementow.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom
ogolnym

5 WYKONANIE ROBOT

51 WYKONAWCA

Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestora do akceptacji projekt
organizacji 1 harmonogram robot uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonana przebudowa instalacja odgromowa na dachu.

52 ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

Przy wykonywaniu instalacji odgromowej bez wzgledu na rodzaj i sposob
ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nast¢pujace roboty podstawowe:

- wykonanie zwodow poziomych,

- wykonanie przewodow odprowadzajacych,

- wykonanie uzioméw pionowych (uwaga w opisie projektu)

- potaczenia uzupeiniajace obrobki blacharskiej,

- demontaz istniejacej instalacji,

- rozbiodrke i naprawe nawierzchni.
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6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.0 KONTROLA I BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO
ROBOT

Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzyska od producentow
Swiadectwa jakosci lub atesty stosowanych urzadzen 1 materiatow.

Przed przystapieniem do robot montazowych nalezy odebra¢ protokolarnie
przekazanie frontu robot od przedstawiciela Inwestora. Stan przygotowania
frontu robdt powinien by¢ taki, aby roboty zwigzane z remontem instalacji
odgromowej mozna byto prowadzi¢ bez narazania pracownikéw na
wypadki przy pracy a wykonane instalacje na uszkodzenia.

62 KONTROLA I BADANIA W TRAKCIE ROBOT

W czasie wykonywania rob6t kontroli 1 badaniom powinny podlegac:
- ulozenie zwoddw poziomych,

- wykonanie uzioméw pionowych (uwaga w opisie projektu)

- montaz przewodow odprowadzajacych,

- demontaz instalacji odgromowe;j

- instalacja odgromowa przed wykonaniem pomiarow

7 OBMIAR ROBOT
Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w D 00.00.00.
Jednostkg obmiarowa dla instancji jest kompletnie wykonana instalacja.

8 ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robdt wykonawca powinien
przedtozy¢:
— aktualng dokumentacje¢ powykonawcza
— protokoty prob montazowych (rezystancji uziomow, cigglosci instalacji)
— o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robodt 1 gotowosci instalacji do
eksploatacji

2. Komisja odbioru koncowego

- bada aktualnos$¢ i kompletnos¢ dokumentacji powykonawczej,

- bada zaswiadczenia o jako$ci materiatow i1 urzadzen oraz przedstawia
ewentualne wnioski i uwagi,

- bada i akceptuje protokoty pomiardéw rezystancji uziomow,

- spisuje protokot odbiorczy.
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

— Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w p.7. Platnos¢ na jednostke
obmiaru nalezy przyjmowac¢ zgodnie z obmiarem 1 Oceng jakos$ci
wykonanych rob6t na podstawie atestow producenta urzadzen i ogledzin
sprawdzajacych.

10 PRZEPISY

10.1 NORMY

PN — EN 62305 - kpl. normy wieloarkuszowej,
PN- EN 62561-4:2011,
PN- EN 50164.

10.2 INNE DOKUMENTY
Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE wyd. 1989r

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialow
Budowlanych w spr. bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robot
budowlano-montazowych i rozbiorkowych Dz. Ustaw nr 13 z dn.
10.04.1972r.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych.
Tom V Instalacje elektryczne Wyd. 1988r.
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